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Autonomiczny robot mobilny model TU-3

Autonomiczny Robot Mobilny AMR

Inovatica AGV model TU-3

Bezpieczne podnoszenie, podwozie do zabudowy

Certyfikat CE, wyjatkowa ‘ Bogate wybor interfejsow dla
konstrukcja i bezpieczenstwo réznorakich aplikacji

Unikalna konstrukcja i wydajnosé. Opcja I/0, CAN, RS485 i inne interfejsy sg dostepne
Certyfikat CE (ISO 3691-4:2020) i inne na potrzeby rozbudowy mechanizmu
certyfikaty. wyzszego poziomu, ktéry moze realizowac

rézne aplikacje robota.

@ +5 mm doktadnosci, nawigacja, Wiele konfiguracji funkgji i
&Y~y doktadnoscielastycznosc bezproblemowa rozbudowa
Dostepne funkcje obejmujg edycje mapy,
Nawigacja SLAM z doktadnoscig do 5 mm edycje modelu, pozycjonowanie i nawigacje,
przy predkosci do 1,5 m/s pozwala zwiekszy¢ podstawowy model ruchu (réznicowy),
wydajnos¢ pracy. rozszerzenia peryferyjne (rolki, podnoszenie,

utajona przyczepnosé), interfejsy itp.

n
o 4 klasa czystosci 4, Wykrywanie przeszkod 3D,
o k._)

wieksza niezawodnos$c¢ wieksze bezpieczenstwo

Test czystosci ISO Class 4, mozliwosc Obstuga wykrywania przeszkéd 3D
stosowania w branzach o wysokich oraz nawigacja reflektorowa w celu
wymaganiach czystosci, jak produkcja zwiekszenia bezpieczenstwa produktu.

po6tprzewodnikdw.
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Autonomiczny robot mobilny model TU-3

Inovatica

Specyfikacja techniczna

Podstawowe parametry

Nazwa produktu:
Typ operacji:
Typ nawigacji:

Typ nosnika:

Maksymalny udzwig:
Przeswit podwozia:
Waga (z bateria):

Wymiary robota mobilnego:
Dt. x Szer. x Wys.:

Wynmiary platformy (Dt. x Szer.):

Wysokos¢ skanowania laserow
nawigacyjnych:

Minimalna szerokos¢ alejki:
Srednica obrotu:

Zakres temperatury otoczenia:

Zakres wilgotnosci otoczenia:

Parametry wydajnosci

Predkos¢ jazdy:

Przejezdnos¢
(nachylenie / prog / szczelina)

Doktadnos¢ pozycjonowania
nawigacji

Doktadnos¢ kata nawigacji

‘Wymiary (mm)

Autonomiczny Robot mobilny

Autonomiczny

Laser SLAM

podwozie do zabudowy

300 kg
27 mm
120 kg
842 x 582 x302,5mm

820 x 560 mm
185,5mm

722 mm
972,6 mm
0°Cdo 50°C

10% do 90%, cisnienie

normalne, brak kondensacji

do1,5m/s
<5%/5mm/30mm

+5 mm

+0,5°

Parametry baterii
Specyfikacja baterii:

Czas pracy na baterii:

Czas tadowania (10% do 80%):

Metoda tadowania:

Konfiguracje funkgcji
Liczba lidaréw:
Wi-Fi roaming

Funkcje podstawowe

Obstuga tadowania automatycznego

Rozpoznawanie platform nosnikéw

Rozpoznawanie palet na regatach

Nawigacja reflektorowa
Unikanie przeszkéd 3D

Precyzyjne pozycjonowanie QR

Konfiguracje bezpieczenstwa

Przycisk awaryjny (E-stop)

Sygnalizacja dZzwiekowa

Sygnalizacja swietlna

Certyfikaty
1SO 3691-4
EMC/ESD

Klasa czystosci

48V /40 Ah (LiFePo4)

do12h
<2,5h

Reczna / Automatyczna /
Szybka wymiana reczna
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